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Synthese binaurale : mieux
comprendre I''TD

|-' -
Principe de la synthese binaurale : Indices perceptifs de localisation auditive :

: Les trgnsfo’rmat;ons subies riar I'ondg acoustlcf]ue de : ITD (Interaural Time Difference) et ILD
a source jusqu’aux tympans sont mesurées sous forme e e Bienes) — -

de fonctions de transferts complexes qui dépendent de |TD = |_nd|Ce de
la position de la source. La synthése binaurale consiste : HRTF (Head Related Transfert Function) : loca |_|Sat|0n le plUS
a effectuer la convolution d’un son monophonigue par Fongtions complexes dépendant de la position de la source, de m po rtant

les filtres correspondants aux oreilles droites et gauches. la fréquence et de la morphologie de I'auditeur.

Modélisation des HRTF (implémentation):

Principaux probléemes avec les estimateurs de I''TD / Travail effectué

eLe modéle de téte sphérique donne un ITD constant avec I'élévation.

+Or, I'TD issu des mesures, varie jusqu'a 18% de sa valeur maximale avec Ces variations sont-elles
I'élévation. perceptibles ?

*De plus, ces variations dépendent de l'individu.

«Les différents estimateurs de I''TD divergent pour les positions latérales (au Quel est le meilleur estimateur ?
niveau des oreilles).

Objectif
Estimer I''TD donnant la meilleure correspondance entre les HRTF et leur
modélisation par un filtre & phase minimale + ITD : évaluer I'I'TD "perceptif' pour
le comparer aux résultats des estimateurs mathématiques (étude limitée au plan
horizontal)

o D 5.l plan hetizartal pour d Férens estireteus Estimateurs de I''TD
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Condition de contréle : | \ ; | i eméthode de seuil : HRIR( T )= 10%
du max(HRIR)

*méthode de corrélation entre filtre
gauche et droit

R TR T «linéarisation de la phase all-pass

dainu: d ascue soncte




