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Influence des dispersions structurales
sur la perception du son

Introduction

Du fait de dispersions affectant sa structure, un objet peut voir ses performances vibro-acoustiques soumises a de fortes variations.
Quelles sont les consequences de ses variabilités physiques sur la perception du son ? Les élements principaux du timbre de l'objet
sont-ils conserves ou bien, au contraire, un objet peut-il étre identifie comme difféerent de sa famille a cause de ces dispersions ?
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Afin de connaitre l'influence perceptive
de certaines dispersions, une structure
> simple, soumise a des variablilites, est
modélisée analytiquement. Le son emis
par celle-ci sera évalué par un panel
d’auditeurs au cours de deux tests.
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MOdélisatiOn Le moteur, les plots et la plague sont couplés par leurs mobilités. On calcule le champ de
_ _ . vitesse vibratoire sur la plaque par reconstitution modale. Puis, lintégrale de Rayleigh
/ sources de dispersion affectant le systeme: permet d’obtenir la pression rayonnée en un point d’écoute; le son résultant est synthétisé.
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Tests de perception sonore Auditeurs: 20 etudiants du laboratoire
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Conclusions

On a ainsi pu, grace a deux tests perceptifs, mesurer l'influence de dispersions de structures. Les indicateurs psychoacoustiques
représentatifs du phenomene ont été mis en evidence. Les deux tests ont cependant fournis des resultats legerement differents, ce qui
peut étre du aux differences de consignes ou a un biais expérimental (évaluation du désagrement plutoét que de la similarite). Un test
complementaire est en cours pour lever cette ambiguiteé.

Perspectives
Un prochain test sera effectue sur difféerents objets, creés a partir du modele existant, mais possedant des proprietes mecaniques variees
afin de verifier si la dispersion peut engendrer des confusions. Un test final mettra en oeuvre des sons enregistres sur des objets reels.
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